
Analysis II 7.7.2015

Hilfssatz: Sei D ⊆ R
d offen, g : D → R

m stetig.

O ⊆ R
m offen

⇒ g−1(O) = {x ∈ D : g(x) ∈ O} offen.

Umkehrfunktion:

D ⊆ R
d offen,

f ∈ C1(D → R
d),

x0 ∈ D, y0 := f(x0)

f ′(x0) invertierbare d× d-Matrix

Dann ex. ein δ > 0, so dass lokal auf Bδ(y0) die

Umkehrfunktion f−1 : Bδ(y0) → D existiert.

Außerdem gilt f−1 ∈ C1(Bδ(y0) → R
d) und

(

f−1(y)
)′

=
(

f ′
(

f−1(y)
))−1

.
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