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Dieses Dokument enthilt die bisher bekannten Fehler des 3. Nachdrucks der
3. Auflage.

Errata der ersten Auflage (2006), der zweiten Auflage (2007), der 3. Auflage
(2009) sowie spéterer Auflagen und ihrer Nachdrucke finden Sie unter

info.mathematik.uni-stuttgart.de/HM-Stroppel-Material/
Vielen Dank an die aufmerksamen Leser fiir ihre Hinweise!

4.6.21 (5.130): Wir bestimmen die Drehachse durch Losen der Fixpunkt-
gleichung Fv = v: Diese fithrt auf das homogene LGS
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2 =5 1 |v=0; die Drehachse ist also die Gerade R|1].
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6.3.10 (5.181): der Ursprung R im neuen Koordinatensystem ] = (R; f,, f,)
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hat demnach die Koordinaten R = ( , —i) und
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Der Algorithmus zur Hauptachsentransformation wurde neu gefasst

(und steht so in neueren Auflagen). Sie finden die neue Fassung unter
https://info.mathematik.uni-stuttgart.de/HM-Stroppel-Material/
neu-algorithmus-hauptachsen-2016.pdf



http://info.mathematik.uni-stuttgart.de/HM-Stroppel-Material/#errata
https://info.mathematik.uni-stuttgart.de/HM-Stroppel-Material/neu-algorithmus-hauptachsen-2016.pdf
https://info.mathematik.uni-stuttgart.de/HM-Stroppel-Material/neu-algorithmus-hauptachsen-2016.pdf

